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Efficient	  Vehicle	  Management	  (EVM)	  framework	  for	  cyber-‐physical	  ITS:	  
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Parameter	   Value	  

Total	  travel	  distance,	  D 1000	  m	  

Safety	  margin,	  a 2	  m	  

Width	  of	  lane,	  b 3	  m	  

Length	  of	  vehicle,	  lv 5	  m	  

H 100	  

α	  	  (for	  all	  vehicles)	   0.005	  

Turning	  status,	  ϕi  	   L10	  (straight)	  

Turning	  status,	  ϕj	   L22	  (turn	  right)	  

xj(t)  =	  lv  /2	  	   2.5	  m	  

1.5	  m	  	  

5.743	  m	  

Average	  accelera-on,	  aaa	   1.5	  m/s2	  

!!!!,!!! = ! 2!

!!!!,!!! = ! 1 2+ 2 !


