
Design	
  and	
  Mul-objec-ve	
  Op-miza-on	
  of	
  Efficient	
  Vehicle	
  Management	
  
Framework	
  for	
  Cyber-­‐Physical	
  Intelligent	
  Transport	
  System	
  

LING	
  Siew	
  Gin,	
  TAN	
  Yasuo	
  and	
  LIM	
  Yuto	
  
School	
  of	
  Informa-on	
  Science,	
  JAIST	
  

Efficient	
  Vehicle	
  Management	
  (EVM)	
  framework	
  for	
  cyber-­‐physical	
  ITS:	
  

Travel	
  
Ame:	
  

Accident	
  
Risk:	
  

Cyber-­‐Physical	
  System:	
  

Tr
ad
eo

ff	
  v = 55.00 km/h 

v = 58.00 km/h 

v = 62.00 km/h 

v = 59.60 km/h 

v = 59.10 km/h 

v = 59.15 km/h 

Parameter	
   Value	
  

Total	
  travel	
  distance,	
  D
 1000	
  m	
  

Safety	
  margin,	
  a
 2	
  m	
  

Width	
  of	
  lane,	
  b
 3	
  m	
  

Length	
  of	
  vehicle,	
  lv
 5	
  m	
  

H
 100	
  

α	
  	
  (for	
  all	
  vehicles)	
   0.005	
  

Turning	
  status,	
  ϕi  	
   L10	
  (straight)	
  

Turning	
  status,	
  ϕj	
   L22	
  (turn	
  right)	
  

xj(t)  =	
  lv  /2	
  	
   2.5	
  m	
  

1.5	
  m	
  	
  

5.743	
  m	
  

Average	
  accelera-on,	
  aaa	
   1.5	
  m/s2	
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